Technische Daten manutec r15 D
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Achsen: [ 6 lagegeregelte Achsen L S R
Traglast: 20 kg
Nennlast: 15 kg
Zusatzlasten: Achse 2: Achse 5:
75 kg 5kg
Reichweite: 1330 mm
Armverlangerung "7 (L):
100 /200 /300 mm
Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (gleich Bedingungen) e
Kleinster Positionierschritt:| Kartesisch 10,1 mm Zusatzlasten — Kansolen " beispielhaft
(bezogen auf Adapterflansch) thsspezifisch 1< 0,04 mm Achse 3: £133° o
Achse 5: £120°
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Bremse: | Alle Motoren sind mit Permanentmagnetbremsen ausgeristet

Geschwindigkeiten am PTP max. Geschwindigkeit :ca. 5,9 s

Adapterflansch: LIN max. Geschwindigkeit 21,5,

Beschleunigungen am zentrifugal tangential

Adapterflansch: PTP max. Beschleunigung: | ca. 23 /s ca. 12"
LIN max. Beschleunigung: |ca. 6 /s

Einbaulage: Boden, Decke, Wand ™ ?, Achse 1 bis 30 Grad aus der

Senkrechten geneigt, bei voller Nennlast und
uneingeschréanktem Arbeitsraum

Schnittstellen ”:
(fur zusatzliche Peripherien)

- 12 bis zum Vorderarm gefiihrte elektrische Leitungen

- 2 R 3/8” pneumatische Anschliisse im Roboterfu3

- bis zu 4 im Gehause abgebrachte 5/2-Wege-Ventile

- bis zu 8 bis zum Vorderarm gefiihrte pneum. Leitungen

Am Vorderarm bis zu 8 peum.
Anschlissa fiir Zu- und Abluf,

‘geschaltet durch bis zu

4 integrierts 572 Wege-Ventila

pneumatische Anschiiisse
far Zu- una Abluft

pneumatische Anschliisse

Werte nicht flr Armver|

) Sonderausstattung

langerungen

Bei Wandmontage &ndern sich die Daten der Achse 1

Verfahrbereich der Achse 3 ist abhangig von der Stellung der Achse 2

Messsystem: Absolut

Antriebe: Kollektorlose Synchronmotoren (wartungsfrei)

Steuerung: manutec CNC RC- Steuerung

Gewicht: Roboter: ca. 320 kg

Schutzart: IP 54

Umgebungsbedingungen: | Temperatur : 0 —45°C, kein Frost
Luftfeuchtigkeit : 20 — 90 % relativ, kein Kondensat

" Traglast bzw. Nennlast verringert sich auf 16 /12 /8 kg bzw. 12/9/ 6 kg

Angaben Uber die Beschaffenheit und Verwendbarkeit der Produkte stellen keine Zusicherung von Eigenschaften dar, sondern dienen lediglich
Informationszwecken. MaBgeblich fiir den Umfang unserer Lieferungen und Leistungen ist der jeweilige Vertragsgegenstand.

12-poliger elekir. Anschiulb g=
fiir Werkzeugsignale

elektrische Anschliisse ’
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